Montage/Aufbaul/Verkabelung

RC-Anlage

Beispiel fir die Werdrahtung nachfolgend.
Zun#chst stellt man die Kanale fur die
Quer-, Hihen- Gas- und Seitenruder-
steuerung entspr. der Anleitung des
Senders ein. Als nachstes konfiguriert
man einen 2-stufigen Schaltkanal
(3-stufig bei Nutzung der GPS-Funktion)
zur Wahl des Flugmodus. Danach wer-
bindet man die Kandle mit den komekten
Anschlissen des MC-Moduls.
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-Micht auf anderen elektronischen Komponenten anbringen.

Stelle sicher, dal der Zustand der LED im Flug erkennbar ist.

-Bei Verwendung eines MultikopterRahmens der Fa. D)l kinnen die
Stromkabel an den daflr vorgesehenen Létpunkten der unteren
Montageplatte angebracht werden (s. Bauanleitung).

-Beim Einsatz eines anderen Multikopters stellt man einen zentralen
Punkt fur die Werkabelung bereit, von dem aus alle beteiligten

Komponenten (WU, Motorregler und Akku) mit Spannung versorgt
werden kdnnen,

Fahrtenregler (ESC), Motoren
-Die Werwendung von Motoren und Fahrtenregelern aus dem Sortiment der
Fa. D)l wird empfohlen,
-Bei der Auswahl dieser Komponenten achtet man jedoch vorrangig auf die Vor-
gaben des jeweiligen MultikopterHerstellers. Die verwendeten Fahrtenregler
sollten eine Ansteuerfrequenz von 400 Hz unterstitzen, welche vom MC-Modul
bereit gestellt wird.
-Die Durchnummerierung der Anschlisse der Fahrtenregler richtet sich nach
den Anweisungen unseres Bedienprogramms. Alle Anschlisse sind hierbei
entsprechend zu verkabeln,
-Bei der Mutzung von Fahrtenreglern anderer Hersteller sollte man darauf
achten, dalk die Impulslange fir die Meutralstelung bei 1520us liegt.

Mutze KEINE Regler, die bei der Neutralstellung hier von 700us ausgehen!
Das Modell wird dabei aulier Kontrolle geraten, was zu Werletzungen und
Schaden fuhren kann. Wor dem Anschlul der Regler an das MC-Modul
programmiert man jeden davon zun&chst einzeln direkt am RC-Empfanger
(jegliche Regelungs-und Bremsfunktion aus, normales Anlaufverhalten).
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Optional

GPS/Kompass

-Das GPS/Kompass-Modul ist empfindlich gegeniber magnetischen Feldern.

Es soltte so weit wie méglich von elektronischen Komponenten entfernt
montiert werden,

-Der Einbau wird m. H. des mitgelieferten Abstandhalters realisiert (3M doppel-
seitiges Klebeband und etwas Epoxy- 0. Sekundenkleber). Der Einbauort muf

frei vonVibrationen sein (mind, 10cm Abstand zu den Rotoren),

-Das DI-MAZA-Logo am GPS zeigt in Richtung Himmel, Der aufgedruckte Pfeil

deutet dabei in Flugrichtung (Front des Multikopters).

-Die magnetischen Eigenschaften des Materials in unmittelbarer Umgebung

kénnen beispielsweise m. H, eines Kompass™ oder Magneten gepruft werden.

Matirlich mul auch eine evtl. selbst angefertigte Montageldsung in dieser
Beziehung unmagnetisch sein.
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MC-Modul
-Nutze das beiliegende 3M gummierte Klebeband fir die Montage des MC-Moduls.
Achte auf die parallele Ausrichtung zur Horizontlinie des Modells.
-Die Ausgange des MC-Moduls (s. rechte Seite in der Abbildung) missen zur Front
des Multikopters zeigen. Das Modul selbst befestigt man im Schwerpunk der
Mechanik., Achte beim Einbau auch darauf, dak alle Steckverbindungen von
aulen erreichbar sind. Dies erleichtert die Werkabelung und Kdnfiguration Gber
die Bedienoberflache.
-Bei allen 3-poligen Anschlissen befindet sich der Signalpin nahe der
am Gehduse erkennbaren Kerbe,
-Die Empfehlung lautet, vor der endgiiltigen Montage des MC-Moduls
zun&chst die Verkabelung und alle nétigen Korfigurationsschritte
fertig au stellen. Dies erleichtert imVerlauf evtl. nétige Anderungen.
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